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COMPONENTI

1 Sensore

2 Display e avvisatore acustico
3 Centralina

CARATTERISTICHE:

e Durante la fase di retromarcia, i 4 sensori iniziano ad avvertire la presenza di ostacoli
o di pedoni, a partire da una distanza di 150 cm.

¢ La distanza dall’ostacolo viene visualizzata sul display LED a 3 colori con scala a 7 tacche,
per una indicazione progressiva, sia che questo si trovi sul lato destro o sinistro del veicolo.
Un segnale acustico Multi-tono avvisa che ci si sta avvicinando all’ostacolo.

¢ Voltaggio: 12 Volt.

e Temperatura di utilizzo: -30°C/ +70°C.

e Assorbimento: 4W (max)

INSTALLAZIONE:

Prima di effettuare I'installazione sul veicolo, collegare tutti i componenti in modo da verificare
la compatibilita elettrica. Effettuare il test sia a motore spento che acceso.
In caso di problemi scrivere a: service@lampa.it

1 Per un funzionamento ottimale, i sensori dovrebbero essere ‘
installati ad una altezza da terra tra 60 e 80 cm circa. [

2 Con un metro a nastro e un pennarello delebile, misurare \
10-12 cm dall’angolo destro del paraurti e segnare
la posizione di montaggio del sensore.

Ripetere la stessa operazione misurando dall’angolo sinistro \
e segnando alla stessa distanza. ‘

3 Dopo aver individuato la posizione dei 2 sensori laterali, | ‘ \1_,__1/ l

individuare la distanza dei 2 sensori centrali misurando
la distanza tra i 2 punti laterali e dividendo per 3. Esempio: 50-80 :
se i due sensori laterali distano 180 cm I'uno dall’altro, cm |
la distanza dei 2 sensori centrali deve essere di 60 cm (180:3=60 cm). Y -~
4 Installare la punta a fresa (in dotazione) su un qualsiasi
trapano o avvitatore e praticare il foro in corrispondenza
dei 4 punti precedentemente segnati con il pennarello.
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5 La centralina deve essere posizionata all’'interno del veicolo
in posizione protetta da calore eccessivo, umidita e spruzzi > > >
d'acqua.

6 Il display digitale a led contiene anche I'avvisatore acustico
e deve essere posizionato sul cruscotto in una posizione L
facilmente visibile ed udibile.




Montare il sensore in senso orizzontale. Non montare mai il sensore in senso verticale.
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Il foro deve essere Segnare la posizione Fare il foro nella Installare il sensore
orizzontale in modo che del sensore con un posizione desiderata nel foro e bloccarlo
il sensore risulti perpendico- pennarello. utilizzando un trapano. in posizione.

lare al terreno.

OK Assicurarsi che non ci siano ostacoli entro
NO i 90° gradi captati dal sensore in modo da

evitare falsi allarmi.

ATTENZIONE:

Falsi rilevamenti possono avvenire nei seguenti casi:

Superfici Superfici Oggetti
inclinate rotonde fonoassorbenti
e lisce ® e lisce -@-> come cotone

o spugna

Superfici

Ambientazioni @ Condizioni

particolari \\ particolari

con forme

particolari

=
o sporgenti %

N

¢ dopo l'installazione, testare il sistema prima dell'utilizzo
e forti piogge, sporco o sensori danneggiati possono causare rilevamenti errati
e assicurarsi che i sensori funzionino correttamente prima di effettuare la retromarcia

| sensori parcheggio sono considerati come prodotto di supporto per il conducente.
Non c'é nessuna garanzia che il prodotto possa condizionare |'efficienza del conducente o prevenire incidenti.



(D COLLEGAMENTO:

1 Individuare e verificare le polarita del
cablaggio originale della luce retromarcia.

2 Collegare il cavetto NERO
al polo negativo (-) a massa.

3 Collegare il cavetto ROSSO
2 al polo positivo (+) della luce di retromarcia.

Centralina
Sensore A
Sensore B
Luce . Sensore C
retromarcia
Rosso et 11111
Avvisatore acustico
Nero e display

POSSIBILI CAUSE E SOLUZIONI:

1 Il display non fornisce alcuna segnalazione:

e il cavo d'alimentazione é stato collegato correttamente?
e La chiave é inserita ed il quadro sotto tensione?

e La retromarcia € stata inserita?

e | fili sono stati collegati correttamente?

2 False segnalazioni dal display quando la retromarcia non & inserita:

e Controllare che il cavo di alimentazione della centralina sia connesso al cavo della luce di retromarcia
Il cavo della luce di retromarcia € collegato correttamente al cavo del display?

e Controllare che la superficie del sensore sia pulita

e Controllare che i sensori siano collegati correttamente alla centralina

e Controllare se i cavi dei sensori sono danneggiati

3 La posizione dell’'oggetto non corrisponde all’indicatore del display:
e | sensori sono collegati alla centralina nell’ordine corretto? Ex. A.B.C.D.

4 A retromarcia inserita il display indica 0,5 0 0,6 m:

e C'@ un ostacolo entro 0,6m

e | sensori sono installati troppo in basso ovvero verso il terreno?
e Controllare che i sensori non siano installatial contrario

e Staccare un sensore alla volta e controllare il segnale

Se il problema persiste contattare il rivenditore o I'ufficio tecnico Tel: 0375 820700
oppure inviate le vostre domande via mail: service@lampa.it Vi risponderemo il prima possibile.



SEGNALI ACUSTICI: D)

1 L'avvisatore acustico emette segnali ad intervalli lunghi = RETROMARCIA SICURA
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2 L'avvisatore acustico emette segnali ad intervalli brevi che si intensificano progressivamente
all'avvicinarsi dell’ostacolo = ATTENZIONE
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3 L'avvisatore acustico emette segnali ad intervalli molto brevi fino a suono continuato = STOP

ESEMPIO DEL RAGGIO DI LETTURA DEL SINGOLO SENSORE:

Ragglo di azione in orizzontale

Ragglo di azione in verticale
Z
80cm 220cm <

180cm
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PARKING SENSOR SYSTEM

1 Sensor

2 Digital display and audible
warning signal

3 Control box

TECHNICAL DETAILS:

e During reverse motion, sensors start signalling the presence of obstacles or pedestrians starting
from 150 cm distance.

¢ The distance from the obstacle is shown on the 3-colour-LED-display with a 7-steps-sequence to indicate
the changing distance from the obstacle both from right and left side of the car.
A multi-toned sound signal warns about the presence of an obstacle.

e \oltage: 12 Volt.

e Use temperature: -40°C/ + 80°C

e Absorption: 4W (max)

INSTALLATION:

We warmly recommend to connect all the components and test the electric compatibility BEFORE
installing the parking sensors on the vehicle. Carry out a check both with the engine off and on.
In case of problems, please write to: service@lampa.it

1 Place the sensors between 50 and 80 cm from the ground
to grant a correct working. Minimum distance between the

sensors should be not less than 30 cm and not more than 80
cm. We recommend to keep the same distance between the
sensors in order to enable a perfect functioning of the device.

2 Use a measuring tape and an erasable marker to mark the po- |
sition of the first sensor at 10-12 cm of distance from the right
corner of the rear bumper. Repeat the same operation with the

left corner. ‘ \l \ I} l

3 Measure the distance between the two side sensors and divide 50-80
it by three to find out the location for the two central sensors. cm !
Example: if the length between the side sensors is 180 cm, the T —
distance of the two central sensors must be 60 cm (180:3=60 cm).

4 Mount the drill (included in the mounting kit) on a wrench and I
drill into the four points previously marked on the rear bumper.

IH\F-I
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5 Control unit must be placed inside the vehicle, to protect it
from heat, wet and water sprinkles.

6 The display must be placed in a suitable position on the L
dashboard for a perfect visibility and audibility.




Stick the sensor horizzontally
The sensor must be mounted vertically, never be overhigh or overlow

N

90°

The hole should be
in orizzontal, placed
on the bumper.

Fix the sensor posi-
tion with an awl to
prevent the electric
drill slipping away.

w7

ATTENZIONE:

Falsi rilevamenti possono avvenire nei seguenti casi:

g

Superfici
inclinate
e lisce

Superfici
con forme
particolari
o sporgenti

=
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Superfici
rotonde
e lisce

Ambientazioni
particolari

e dopo l'installazione, testare il sistema prima dell’utilizzo
e forti piogge, sporco o sensori danneggiati possono causare rilevamenti errati
e assicurarsi che i sensori funzionino correttamente prima di effettuare la retromarcia

| sensori parcheggio sono considerati come prodotto di supporto per il conducente.

Drill a hole on the
position with
a electric drill.

"
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Install the sensor
into the hole and
block firmly with
clip slice (supplied)

While deciding the mounting position, make sure
there are no obstacles around the angle of 90°,
otherwise the detecting results may be effected
and cause false alarms.

Oggetti
fonoassorbenti
come cotone
o spugna

Condizioni
particolari

Non c’'é nessuna garanzia che il prodotto possa condizionare |'efficienza del conducente o prevenire incidenti.



CONNECTING:

1 Identify and verify polarity of the
original wiring of the reversing lights.

2 Connect the BLACK wire to the
negative (-) pole.

3 Connect the RED wire to the positive (+)

Control Sensor A

Box
Sensor B
Sensor C

\

=

e
_; Red et (1] __[TITh
Display and Horn
Reversing Black
tail light
TROUBLESHOOTING:

After the installation the display doesn’t work:

Are all wires connected properly?

Is the vehicle ACC ON?

Is the reversing gear engaged (the reversing light should turn on);

e o o

Damaged sensor detected:

Are all sensors plugged into the ECU correctly and tightly?
Is the sensor wire broken?

Is the sensor covered by mud or snow?

Is the sensor damaged?

e o 0o o N

w

False warning:
e Are all sensors plugged into the ECU in the correct position tightly?
e Does any sensor detect the ground?

4 When the reversing gear is engaged, the display always shows 0.5m or 0.6m:
Is the sensor mounting too low or facing to the ground?
¢ |s sensor mounted upside-down?

If the problem persists contact your dealer or write us at: service@lampa.it or call our office:
+39 0375 820700. We will gladly help you.



SOUND SIGNALS:

1 The horn sends out signals at long intervals = SAFE REVERSE NOTION

BIP BIP BIP
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2 The horn sends out signals at short intervals that get stronger when the obstacle
is approaching = PAY ATTENTION
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3 The horn sends out signals at extremely short intervals up to a non-stop sound = STOP

s S - =
— ———————
&
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DETECTIVE RANGE:
Vertical detective range Orizontal detective range

T

80cm

l

180cm

87
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CONVMIPOSANTS

1 Capteur

2 Indicateur de distance
et avertisseur acoustique

3 Centrale

CARACTERISTIQUES:

e Durant la phase de recul, les 2 capteurs commencent a percevoir la présence d’'obstacles
ou de piétons, a partir d'une distance de 150 cm.

¢ Ladistance de I'entrave est visualisée sur |'écran a led a 3 couleurs avec une échelle graduée avec une indi-
cation progressive (les 7 positions s'éclairent combien on approche a I'entrave), indépendamment si I'entrave
si trouve sur le coté droit ou c6té gauche. Un signal acoustique multi-tons indique I'approche de I'entrave.

e \oltage: 12 Volts.

e Température d’utilisation: -40°C/ +80°C.

e Absorption: 4W (max)

MONTAGE:

Avant d'installer les capteurs sur le véhicule, on conseille de
connecter tous les composants afin de vérifier la compatibilité
électrique.

Testez-les soit avec le moteur éteint, soit avec le moteur allumé.
En cas de problemes, s'il Vous plait, écrivez a: service@lampa.it

1 Pour un fonctionnement optimal, les capteurs devraient étre \
installés a une hauteur comprise entre 50 et 80 cm environ du sol.

2 Avec un meétre a ruban mesurer 10-12 cm a partir de I'angle
droit du pare-chocs et marquer la position de montage du ‘
capteur avec un stylo-feutre a encre délébile. Répéter la méme ‘ \] ‘ u l
opération en mesurant I'angle gauche et en marquant a la | ‘
méme distance.

3 Aprés avoir déterminé la position des deux capteurs latéraux,
déterminer la distance des 2 capteurs centraux en mesurant la b~
distance entre les 2 points latéraux et en divisent pour 3. !
Exemple: si les deux capteurs latéraux sont loin 180cm d’un
a l'autre, la distance des 2 capteurs centraux doit étre de 60 cm
(180 : 3 = 60cm).

4 Installer la pointe a fraise (en dotation) sur n'importe quel
drille électrique ou visseuse et pratiquer le trou en
correspondance des 4 points précédemment marqués avec [
le stylo-feutre. ‘

5 L'avertisseur acoustique doit étre placé a I'intérieur de I'habitacle »
sur une position facilement audible. I_

6 L'écran a led contient I'avertisseur sonore et il doit étre
positionné sur le tableau de bord dans une position facilement
visible et audible.

W\F-l
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Monter le capteur dans le sens horizontal

Ne jamais monter le capteur dans le sens vertical

oK

Aprés avoir choisi la position,
nettoyer la surface avec de
I'alcool et un chiffon propre
et appliquer les capteurs a
I'aide de I'adhésif.

S'assurer qu'il n'y a pas
obstacles dans les limites des
90 degrés captés par

le capteur de facon a éviter
de fausses alarmes.

f

90°
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Le trou doit étre

horizontal en sorte que

le capteur résulte

perpendiculaire au sol.

Marquer la position du
capteur avec un stylo-

feutre.

Faire le trou dans la po-
sition désirée en utilisant
le drille électrique.

Installer le capteur dans
le trou et le bloquer en
position.




(F) CONNEXION:

1 Détecter et vérifier les polarités du cablage original du feu de recul.
2 Connecter le petit cable NOIR au pdle négatif (-) a la masse.
3 Connecter le petit cable ROUGE au pbéle négatif (+) du feu arriere.

Centrale

Marche arriéré

Ruoge

| Noir

Capteur A
Capteur B °
Capteur C

Capteur D °

Display/écran
et avertisseur acoustique



SIGNAUX ACOUSTIQUES: D)

1 L'avertisseur acoustique émet des signaux a des intervalles longs = MARCHE ARRIERE SURE

|‘® ?P B'IP ;P
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2 L'avertisseur acoustique émet des signaux a des intervalles brefs qui s'intensifient
progressivement au fur et a mesure que |I'obstacle s'approche ATTENTION
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3 L'avertisseur acoustique émet des signaux a des intervalles trés brefs puis émettra un son
continu STOP

EXEMPLE DU RAYON DE LECTURE DE CHAQUE CAPTEUR:

Rayon d’action dans le sens vertical Rayon d'action dans le sens horizontal

socm ‘§ TN {

180cm




@

SETAY S

KOMPONENTEN

1 Sensor

2 Display und akustischer
Warnmelder

3 Steuereinheit

EIGENSCHAFTEN:

e Wahrend des Zurlcksetzens fangen die beiden Sensoren an, die Prasenz von Hindernissen
oder FuBBgdngern ab einer Reichweite von 150 cm zu melden.

e Der Abstand wird auf dem 3-farbigen LED-Display mit einer Skala mit 7 Strichen fur eine progressive
und unabhdngige Anzeige des Abstandes auf der rechten und auf der linken Seite angezeigt.
Ein akustisches, polyphones Warnsignal meldet das Nahen des Hindernisses.

e Stromspannung: 12 Volt.

e Betriebstemperatur: -40°C/ +80°C.

e Stromverbrauch: 4W (max.)

WIE 2U MOUNTEN:

Vor dem Einbau ins Fahrzeug, verbinden Sie alle Komponenten,
um elektrische Kompatibilitat zu tberprufen.

Testen dem Lauf mit dem Motor ein oder ausgeschaltet.

Bei Problemen schreiben Sie bitte zu: service@lampa.it

1 Um eine optimale Funktionsweise zu garantieren, sollten die
Sensoren auf einer Hohe von 50 bis 80 cm Uiber dem Boden
installiert werden.

2 Messen Sie mit einem MaBband 10-12 cm von der rechten Ecke
des StoBdampfers ab und zeichnen Sie mit einem I6schbarem |
Filzstift die Montageposition des Sensors an. ‘ \] : V l
Wiederholen Sie den Vorgang genauso an der linken Ecke. |

3 Nachdem Sie die Position der beiden seitlichen Sensoren
ermittelt haben, bestimmen Sie den Abstand der beiden 50-80
mittleren Sensoren. Messen Sie dazu den Abstand zwischen — |
den beiden seitlichen Punkten und teilen Sie ihn durch 3. \

Beispiel: Sind die beiden seitlichen Sensoren 180 cm
voneinander entfernt, muss der Abstand zwischen den beiden
mittleren 60 cm betragen (180:3=60 cm).

4 Montieren Sie die Frasspitze (liegt bei) auf eine beliebige
Bohrmaschine oder einen Akkuschrauber und nehmen Sie die
Bohrungen an den 4 zuvor markierten Stellen vor. [

5 Der akustische Warnmelder muss im Inneren des Fahrzeugraumes ‘
so positioniert werden, dass er leicht zu héren ist. >

6 Das digitale LED-Display mit dem akustischen Warnmelder L
muss so auf dem Armaturenbrett positioniert werden, das es
gut zu sehen und zu héren ist.

W\F-l
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Montieren Sie den Sensor horizontal.
Montieren Sie den Sensor niemals vertikal.

Vergewissern Sie sich, dass sich
im 90-Grad-Radius des Sensors
keine Hindernisse befinden,
die falschem Alarm auslésen
kénnten.

f
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Die Bohrung muss in der  Zeichnen Sie die Po- Nehmen Sie die Bohrung  Setzen Sie den Sensor
Senkrechte erfolgen. sition des Sensors mit an der gewunschten in die Bohrung ein und
einer Ahle an. Stelle mit Hilfe eines stellen Sie ihn fest.

Bohrers vor.



(DD ANSCHLUSS:

1 Stellen Sie die Polaritat der Originalverkabelung des Ruckfahrlichts fest und kontrollieren
Sie diese.

2 Verbinden Sie das SCHWARZE Kabel mit dem negativen, geerdeten Pol (-).

3 Verbinden sie das ROTE Kabel mit dem positiven Pol (+) des Ruckfahrlichts.

Steuereinheit

Riickfahrt

Sensor A
Sensor B
= Sensor C_.
SensorD o
Rote \ 1 [T
Display und Akustischer warnmelder

— Schwarze




AKUSTISCHE WARNMELDUNGEN: ©)

1 Wenn der Warnmelder akustische Signale in langen Pausen abgibt = SICHERE RUCKFAHRT

|‘® ?P I;P B'IP
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2 Je naher der akustische Warnmelder dem Hindernis kommt, desto kiirzer werden die Pausen
zwischen den einzelnen Signalen. ACHTUNG

i
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100cm — '/‘\'

3 Falls der akustische Warnmelder Signale mit sehr kurzen Pausen zueinander abgibt, bis hin
zu einem durchgehenden Signal: HALTEN SIE AN

|

BEISPIEL DER ERFASSUNGSWEITE DES EINZELNEN SENSORS:

Vertikaler Aktionsradius Horizontaler Aktionsradius

socm ‘§ TN I
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COMPONENTES

1 Sensor

2 Display + indicador acustico
3 Pantalla y avisador acustico

CARACTERISTICAS:

Durante la fase de marcha atras, los 2 sensores inician a advertir la presencia de obstaculos

o de peatones, a una distancia inicial de 150 cm.

¢ La distanci se visualiza sobre la pantalla LED de 3 colores con una escala con 7 muescas para una
indicacion progresiva e independiente de la distancia del lado derecho y del lado izquierdo.
Una sefal acustica Multi-Tono avisa al acercarse al obstaculo.

Voltaje: 12 Volt.

e Temperatura de uso: -40°C/ +80°C.

e Absorcion: 4W (max)

INSTALACION:

Le recomendamos unir todos los componentes y probar la com-

patibilidad eléctrica antes de la instalacion de los sensores de

aparcamiento del vehiculo. Realice una comprobacién tanto con

el motor encendido y apagado.

Si tiene algun inconveniente, escriba a: service@lampa.it

1 Para un funcionamiento 6ptimo, los sensores deben ser ‘
instalados a una altura de aprox. 50 e 80 cm desde el nivel |
del suelo.

2 Con una cinta métrica y un marcador, medir 10-12 cm del

angulo derecho del parachoques y marcar la posicion ‘
de montaje del sensor. Repetir la misma operacién midiendo | ‘ u ‘ D l

desde el angulo izquierdo y marcando a la misma distancia.

3 Después de haber localizado la posicion de los 2 sensores 50-80

laterales, localizar la distancia de los 2 sensores centrales cm 1
midiendo la distancia entre los 2 puntos laterales y dividiendo Y

por 3. Ejemplo: si los dos sensores laterales distan a unos 180
cm el uno del otro, la distancia de los 2 sensores centrales !
debe ser de 60 cm (180:3=60 cm).

4 Instalar la broca - fresa (entregada con el equipo) sobre
cualquier taladro o destornillador, y practicar un orificio que

W\F-l
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se corresponda con los 4 puntos precedentemente indicados [
con el marcador. ‘

5 El indicador acustico debe colocarse en el interior del
habitaculo en un lugar que sea facilmente perceptible. I_

6 La pantalla digital a led contiene también el avisador acustico
y debe colocarse sobre el tablero de mandos en una posicién
que sea facilmente visible y audible.




Montar el sensor en sentido horizontal
No montar nunca el sensor en sentido vertical.

Asegurarse que no existan ob-
staculos dentro del area de 90°
grados captados por el sensor de
manera de evitar falsas alarmas.

[
90° < : IS
B \ <
A
El orificio debe de ser en  Marcar la posicion del Realizar un orificio en Instalar el sensor en el
vertical. sensor con una lezna. la posiciéon que se desea  orificio y bloquearlo en

utilizando un taladro. posicién.



(E> CONEXION:

1 Identificar y comprobar las polaridades de las conexiones de cables original de la luz
de marcha atras.

2 Conectar el cable NEGRO al polo negativo (-) en tierra.

3 Conectar el cable ROJO al polo positivo (+) de la luz de marcha atras.

Centralita

Luz de marcha
atras

Sensor A
Sensor B

> Sensor (T_:
’ Sensor D o
Rojo . 1 [T

Pantalla y
indicador acustico

Negro




SERNALES ACUSTICOS @&

1 El indicador acustico emite sefiales con intervalos largos = MARCHA ATRAS SEGURA

|‘® ?P B'IP ;P
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2 El indicador acustico emite sefales en intervalos breves que se intensifican progresivamente
al acercarse del obstaculo ATENCION

i

— (SO

3 El indicador acustico emite sefales en intervalos muy breves hasta alcanzar un sonido
continuado de STOP

EJEMPLO DEL RADIO DE LECTURA DEL SENSOR INDIVIDUAL.:

Radio de accion en vertical Radlo de accién en horizontal

socm ‘§ TN {
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COMPONENTES

1 Sensor

2 Display e avisador sonoro
3 Modulo de controle

CARACTERISTICAS:

e Durante a marcha a ré, os 2 sensores iniciam a captar a presenca de obstaculos ou pedestres,
a partir de uma distancia de 150 cm.

e A distancia é visualizada no display a LED com 3 céres com escala 7 patches para uma indicagdo
progressiva e indipendente da distancia do lado direito e do lado esquerdo. Um avisador sonoro
Multi-Som avisa a aproximacao do obstaculo.

e \oltagem: 12 Volts.

e Temperatura de operagdo: -40° C/80° C.

e Consumo de energia: 4W (max)

INSTALACAO

Recomendamos vivamente a ligar todos os componentes e a
testar a compatibilidade eléctrica ANTES de instalar os sensores
de estacionamento do veiculo.

Efectuar um controlo tanto com o motor desligado como ligado. |
Em caso de problemas, por favor, escreva para: service@lampa.it

1 Para o funcionamento ideal, os sensores devem ser instalados [
aproximadamente a uma altura entre 50 e 80 cm acima do solo.
2 Com uma fita métrica e um marcador permanente,

medir 10-12 cm do angulo direito do para-choques e sinalizar w
a posicdo de montagem do sensor. Repetir a mesma operagao | ‘ \1_,_1/ l
medindo o angulo esquerdo e sinalizar a mesma posic¢éo.
3 Depois de tér individuado a posicdo dos 2 sensores laterais, 50-80 ‘
individuar a distancia dos 2 sensores centrais medindo cm T

a distania entre os 2 pontos laterais e dividindo por 3.
Exemplo: se os dois sensores laterais distam 180 cm um do
outro, a distancia dos 2 sensores centrais deve ser de 60 cm ‘
(180:3=60 cm).

4 Instalar a broca (fornecida de fabrica) em qualquer berbequim
ou aparafusador e efectuar o furo em correspondéncia com
os 4 pontos anteriormente sinalizados com o marcador. [

5 Osinalizador acustico deve ser posicionado no interior do ‘
habitaculo, em uma posi¢cdo em que seja facilmente audivel. »

6 O display digital a led contém também o avisador sonoro e I_

deve estar posicionado no painel de instrumentos numa
posicao facilmente visivel e audivel.
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Montagem do sensor em posicdo horizontal

Jamais instale o sensor em posicao vertical

Certifique-se de que ndo haja
obstrugdes no raio dos 90° graus
captados pelo sensor, para evitar
falsos alarmes.

[
90° - : ISl J
B \ ]
A <
O furo deve ser Sinalizar a posicao do Fazer o furo na posi¢ao Instalar o sensor no furo
efectuado na vertical. sensor com um pun¢ao desejada utilizando um e bloquea-lo na sua

furador. berbequim. posi¢ao.



(P) LIGACAO:

1 Localize e verifique a polaridade do circuito original da luz de marcha-ré

2 Conecte o fio PRETO ao pdlo negativo (-), ligado a terra.

3 Conecte o fio VERMELHO ao pélo positivo (+) da luz de marcha-ré.

Mddulo de controle

|
Luz de marcha-ré

Vermelho

Sensor A
Sensor B

Sensor C.

Sensor Q.

_Preto

Display e sinalizador
acustico



SINAIS SONOROS: @

1 O sinalizador acUstico emite sinais em intervalos de tempo longos = MARCHA A RE COM
SEGURANCA

BIP BIP BIP

rrd

2 Ossinalizador acustico emite sinais em intervalos de tempo curtos, estes aumentam
gradualmente, a medida que o obstaculo se aproxima = CUIDADO

aminn TS
= Ja/ . =

- N@d (SO
"‘\' 100m — "‘\'

3 Ossinalizador acustico emite sinais em intervalos de tempo muito curtos,
com som continuo = PARE

EXEMPLO DE RAIO DE ACAO DE CADA SENSOR:

Raio de ac¢do vertical Raio de a¢do horizontal

Lk

180cm

80cm

l




SETAY S

COMPONENTELE

1 Senzor
2 Display si semnalizator acustic
3 Unitate centrala

CARACTERISTICI:

- In marsarier, cei 2 senzori incep sa genereze semnale care avertizeaza prezenta de obstacole sau
de pietoni, incepand de la o distanta de 150 cm.

- Distanta este vizualizata pe display-ul LED in 3 culori cu scala de 7 nivele pentru o indicatie progresiva si independenta
fata de distanta pana la latura dreapta si pana la cea din stanga.
Un semnal acustic Multi-Ton semnalizeaza apropierea obstacolului.

- Tensiune de lucru: 12 Volti.

+ Temperatura de utilizare: -40°C / +80°C.

« Putere de absorbtie: 4W (max)

DE INSTALARE:

Tnainte de efectuarea instalarii pe vehicul, conectati toate
componentele, in scopul de a verifica compatibilitatea electrica.
Testarea trebuie efectuata atunci cand motorul este pornit sau oprit.
Tn cazul unor probleme scrie la: service@lampa.it

1 Pentru o bund functionare, senzorii ar trebui sa fie instalati la ‘
o inaltime fata de pamant de 50 pana la 80 cm circa. |
2 Cuun metru-banda si cu un marcator delebil, masurati 10-12 cm
de la unghiul din dreapta a barei de protectie si insemnati pozitia

de montaj a senzorului. Repetati aceeasi operatie masurand de w
la unghiul din stanga si insemnati la aceeasi distanta V \1_,___1/ l
3 Dupa ce ati individualizat pozitia celor 2 senzori laterali,
individualizati distanta celor 2 senzori centrali masurand distanta 50-80 ‘
intre cele 2 puncte laterale si divizand-o la 3. cm T
Exemplu: daca cei doi senzori laterali departati cu 180 cm unul fata ~ w

de celalalt, distanta dintre cei 2 senzori centrali trebuie sa fie
de 60 cm (180:3=60 cm). I

4 Instalati burghiul freza ascutita (in dotare) in oricare masina de gaurit
sau in pistolul de insurubat si practicati gaura in corespondenta
celor 4 puncte precedent insemnate cu marcatorul.

5 Semnalizatorul acustic trebuie sa fie pozitionat in compartimentul [
pentru pasageri intr-o pozitie usor sesizabild. ‘

6 Display-ul digital cu led contine si semnalizatorul acustic si trebuie >
sa fie pozitionat pe tabloul de bord intr-o pozitie usor de sesizat. I.

W\F-l
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Montati senzorul in pozitie orizontala.

Non montati niciodata senzorul in pozitie verticala.

oK

NO

Asigurati-va sa nu fie obstacole in raza
de actiune de 90° grade captata de
senzor pentru a se evita false alarme.

f

C \ =
90° - : IS J
v
A B e
Gaura trebuie sé fie pe Insemnati pozitia senzoru-  Faceti gaura in pozitia Instalati senzorul in gaura
verticala. lui cu un punctator. dorita utilizand o masina si blocati-I.

de gaurit.



CONEXIUNE:

1 Localizati si verificati polaritatea cablarii originale a Idmpii indicatoare de marsarier.
2 Conectati firul NEGRU la polul negativ (-) la masa.
3 Conectati firul ROSU la polul pozitiv (+) a lampii indicatoare de marsarier.

Unitate centrala

lampii indicatoare

de marsarier.

—

=

Rosu

Senzor A

Senzor B ®
Senzor C

Senzor D ®

Display si semnalizator acustic



SEMNALE ACUSTICE:

1 Semnalizatorul acustic emite semnale la intervale lungi = SIGURANTA IN MARSARIER

of i f
e —

«150cm ——

2 Semnalizatorul acustic emite semnale la intervale scurte care se intensifica progresiv pe masura
aproprierii de obstacol. ATENTIE

i TS

/1D DD |=————=
| (5390 (500
E\VaY . | Vay

3 Semnalizatorul acustic emite semnale la intervale foarte scurte pand la un sunet continuu STOP

|

EXEMPLU RAZA DE ACTIUNE CITITA DE CATRE UN SINGUR SENZOR:

Raza de actiune pe verticala Raza de actiune pe orizontald

socm ‘§ TN {

180cm
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SETAY S

ALKATRESZEKET

1 Szenzor

2 Kijelz és akusztikus hangjelz

3 Kdzpont

JELLEMZ K:

e Hatramenet kdzben a két szenzor 150 cm tavolsagban érzékeli a jarm Utjaba

kerul akadalyokat, vagy gyalogosok jelenlétét, figyelmeztetve ezekre.

A tavolsag a 7 rovatkas 3 szin LED kijelz n lathato a jobb és bal oldali tavolsag folyamatos és
fuggetlen jelzéseként. Egy tobbténusu hangjelzés jelzi az akadaly kozeledését.

e Aramer sség: 12 Volt.

e Hasznalati h mérséklet: -40°C/ +80°C.

Abszorpcié: 4W (max)

TELEPITESI

Beszerelés ELOTT er sen ajanlott az 6sszes elektronikai elem csatla-
koztatasa azok kompatibilitasanak ellen rzése céljabol.

Az ellen rzést el kell végezni jaré ES leéllitott motord jarm vel is.
Probléma esetén kérem vegye fel vellink a kapcsolatot a kdvetkez |
e-mail cimen: service@lampa.it

1 A szenzorokat korulbeltl, a foldt | szamitva 50 és 80 cm \
tavolsagban kell beszerelni, azok megfelel m kodését

garantalva.
2 Egy mér szalag és egy maradandé filctoll segitségével w
mérjen 10-12 cm-t a [6kharité jobb sarkatél és jeldlje be az | ‘ \1_,__1/ l
érzékel felszerelésének helyét. Ismételje meg ugyanezt ‘
a folyamatot ugyanezt a tavolsagot a bal oldalrél mérve. 50-80 ‘
3 A két oldals6 érzékel helyének meghatarozasa utan, cm T

hatdrozza meg a két kézépponti érzékel tavolsagat a két
oldalso érzékel kozotti tavolsdg 3-mal vald elosztasaval.
Példaul: ha a két oldalso érzékel 180 cm tavolsagra van ‘
egymastdl, akkor helyezze a két kézépponti érzékel t 60 cm
tavolsagra (180:3=60cm).

4 Szerelje a furéhegyet (szallitva) barmilyen furéra vagy
meghajtora és furjon négy, az el bbiekben filctollal megjel6lt [
pontoknak megfelel lyukat. ‘

5 A hangjelz t ugy kell elhelyezni a jarm ben, =
hogy az jél hallhato legyen. I_

6 A LED-es digitalis kijelz tartalmazza az akusztikus hangjelz t
is és a m szerfalra kell helyezni egy kénnyen lathato és
hallhato helyzetbe.
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A szenzort figg legesen kell beszerelni.
A szenzort soha sem szabad vizszintesen elhelyezni.

Ellen rizni kell, hogy a szenzor
hatéteriletén beldl,

90°fokban, nem legyenek
akadalyok jelen, elkerilve a téves
vészjelzések kialakulasat.

f

[
o C
20 — = .
A
A furatnak fugg legesnek Egy arral jeldljuk ki az Egy furé segitségével Szereljuk az érzékel t a
kell lennie. érzékel helyét. farjuk ki a kivant furatot. furatba és rogzitsuk a

helyére.



(H) CSATLAKOZTATASI:

1 Meg kell keresni és ellen rizni kell a visszameneteli [Ampa eredeti kdbeleinek pélusait. .
2 A Csatlakoztatni kell a FEKETE huzalszalat az egység negativ (-) pélusdhoz.
3 A Csatlakoztatni kell a VOROS huzalszélat az hatrameneteli lampa pozitiv (+) polusahoz.

Kozpont

Hatramenet

Voros

\-

Szenzor A

Szenzor B
Szenzor C

o
Szenzor D ®
(11 11T

iekete

Kijelz6 és akusztikus hangjelzd



HANGJELZ6 a

1 A hangjelz hosszl id kézénként jelzéseket ad ki = BIZTONSAGOS HATRAMENET

o F g

— T

«150cm ——

2 A hangjelz rovid id kozonként ad ki jelzéseket, amelyek az akadalyhoz valé kézeledés soran
fokozatosan intenzivebbé valnak = VIGYAZAT!

aminn T 5
= Ja/ . =

1D (D [=——
> D

3 A hangjelz nagyon révid id kézénként ad ki jelzéseket folyamatos hangjelzésig = ALLJ!

PELDA, EGY SZENZOR ERZEKELESI HATOSUGARA:

Vizszintes hatdsugar FUgg leges hatosugar

socm ‘§ TN {
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SETAY S

KOMPONENTY

1 Czujnik
2 Wyswietlacz i sygnalizator dzwiekowy
3 Centralka

CHARAKTERYSTYKA:

+ W czasie cofania oba czujniki wyczuwaja obecnos¢ przeszkdd lub pieszych poczawszy od odlegtosci 150 cm.
Odlegtos¢ ukazuje sie na wyswietlaczu LED w 3 kolorach, w 7 poziomowej skali, w celu stopniowego i niezaleznego
wskazywania odlegtosci po prawej i po lewej stronie. Sygnat akustyczny Multi-Tono ostrzega o zblizajacej sie
przeszkodzie.

Napiecie: 12 Volt.

Temperatura uzycia: -40°C / +80°C.

Absorpcja: 4W (max)

INSTALACJA

Zalecamy aby, potaczy¢ wszystkie czesci w celu przetestowania
kompatybilnosci elektrycznej przed zainstalowaniem czujnikéw parkowania
pojazdu . Przeprowadzi¢ kontrole zaréwno przy wytaczonym oraz wiaczonym
silniku. W razie problemow, prosimy o kontakt z: service@lampa.it ‘

1 Dla optymalnego dziatania, czujniki powinny by¢ zainstalowane
na wysokosci nad ziemig pomiedzy 50 a 80 cm. \
2 Za pomoca metra i fatwo zmywalnego pisaka odmierzy¢ 10-12 cm
od prawego rogu zderzaka i zaznaczy¢ miejsce montazu czujnika.

Czynnosc te powtdrzy¢, odmierzajac od lewego rogu zderzaka w
i zaznaczajac na tej samej odlegtosci. V \1_,___1/ l
3 Po ustaleniu potozenia 2 bocznych czujnikéw, nalezy ustali¢ ‘
odlegtosc 2 centralnych czujnikéw, odmierzajac odlegtosc 50-80 ‘
miedzy 2 bocznymi punktami i dzielac ja przez 3. Przykfad: jezeli dwa cm \
boczne czujniki oddalone sg od siebie 0 180 cm, to odlegtos¢ miedzy 2 ~ w

centralnymi czujnikami powinna wynosi¢ 60 cm (180:3=60 cm).

4 Umiesci¢ wiertto do frezowania (w wyposazeniu) w dowolnej wiertarce ‘
lub zakretarce i zrobi¢ otwdr w 4 wczesniej zaznaczonych pisakiem
punktach.

5 Sygnalizator dzwiekowy powinien by¢ umieszczony w kabinie w
miejscu, z ktérego bedzie tatwo styszalny. [

6 Wyswietlacz cyfrowy z LED posiada réwniez sygnalizator dzwiekowy ‘
i powinien by¢ umieszczony na tablicy rozdzielczej w dobrze »
widocznym i styszalnym miejscu. L
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Czujnik nalezy zainstalowac w pozycji poziomej.
Nie nalezy nigdy instalowac czujnika w pozycji pionowej.

Upewnic sie, ze w zasiegu 90° stopni
od czujnika nie ma

przeszkadd, aby uniknaé fatszywych
alarmow.

f

C \ =
o dc
20 ¢ t )4—
A
Otwor powinien by¢ w Uzywajac punktaka Przy pomocy wiertarki Zainstalowac czujnik w
pionie. zaznaczy¢ pozycje czujnika.  zrobi¢ otwdr w zaznaczo- otworze i dobrze go

nym miejscu. przymocowac.



POLACZENIE:

1.Zlokalizowac i sprawdzi¢ biegunowos¢ oryginalnego okablowania w Swietle biegu wstecznego.
2.Potaczy¢ kabel CZARNY do pola ujemnego (-) masy.
3.Potaczy¢ kabel CZERWONY do pola dodatniego (+) $wiatta biegu wstecznego.

Centralka

Bieg wsteczny

Czerwony

Czuj

nik A

Czu

nikB®

Czu

nik C®

Czu

nikD®

—= Czarny

\. 1] [T
Wyswietlacz i sygnalizator dzwiekowy



SYGNALY DZWIEKOWE:

1 Sygnalizator dzwiekowy emituje dzwieki o dtugich przerwach=BIEG WSTECZN BEZPIECZNY

BIP BIP BIP

rrd

2 Sygnalizator dzwiekowy emituje dZzwieki o krétkich przerwach, ktére nasilaja sie wraz ze zblizaniem
sie do przeszkody UWAGA

ainn TS
= 6/ . =

| (5390 (500

3 Sygnalizator dzwiekowy emituje dZzwieki o bardzo krétkich przerwach, az do osiagniecia sygnatu
ciagtego STOP

s S - =
— AN
\/
CZUJNIK:
Zasieg w pionie Zasieg w poziomie

T

80cm

l

180cm
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SETAY E

KOMIMOHEHTDI

1 Jatumk
2 [lncnnen n 3syKOBOW onoseLlaTeb
3 bnok ynpasneHus

XAPAKTEPUCTUKWN:

- Bo Bpems 3agHero xopa, 2 gaTumKa HauMHaloT OLLyLiaTb MPUCYTCTBME NPENATCTBUAN N NELIEXOA0B,
HaumnHas c pacctoaHuA B 150 cm.

+ PaccTosHne oTobpaxaeTca Ha TPEXLIBETHOM CBETO[MOAHOM JJUCTIIee CO LWKasol B 7 OTMETOK A1
NpOrpeccupyoLLero 1 He3aBUCMMOrO MOKa3aHNA PacCTOAHMUA C IEBOI U C MPaBOW CTOPOH.
MHOroToHanbHbIN 3BYKOBOW CUTHas NPeaynpexaaeT o NPUOAMKEeHUIO K MPenaTCTBHIO.

+ Bonbrax:12B

+ DKcnnyatauua npu Temnepatype: -40°C / +80°C.

« DHepronoTtpebnexue: 4 BT ( makc.)

YCTAHOBKA

Mbl pekomeHayeM CoejUHATb BCe KOMMEKTYIoLWMe 1 NPoBePATb

COBMECTUMOCTb 3N1eKTPOHMKM 1O yCTaHOBKYM CEHCOPOB Ha

TPaHCMOpPTHOE cpeAcTBO. [IpoBOAMTE NPOBEPKY KaK C BKNIOYEHHbIM, TaK

1 C BbIKNIOYEHHbIM ABUraTeem.

B cnyuae BonpocoB obpaluaiiteck Ha agpec: service@lampa.it

1 [ina onTMmanbHOro GyHKLMOHNPOBAHNA, AATUNKM AOSIXKHbI ObITb
yCTaHOBMNEHbI Ha BbicOTe rae-T0 oT 50 Ao 80 CM OT NOBEPXHOCTW 3EMIIN. I

2 C nomoLLbio IEGHTOYHOTO MeTpa 1 CMbIBAIOLLErocA MapKkepa, OTMEPUTb
10-12 cm oT npaBoro yrna 6amnepa 1 OTMETUTL NMOSIOXKEHME YCTaHOBKM

paTumka. MoBTOPUTDL 3Ty >Ke onepauuio, OTMEPYUEB OT 1eBOrO yrna ‘
1 OTMETUB Ha TOM 3K PACCTOAHNN. V \1_,___1/ l
3 Mocne Toro, Kak onpefeneHo MecTonooxeH1e AByX 60KOBbIX
[aTUYNKOB, ONPeaenTb MeCTONONOXKEHIE ABYX LEeHTPabHbIX 50-80 ‘
[aTYNKOB, N3MEPVUB PACCTOAHME MeXy ABYMA GOKOBbIMM TOUKaMM cm T
1 pa3genvs Ha 3. e u

Hanpumep: ecnu fBa 60KOBbIX AaTUMKa HAXOAATCA Ha PACCTOAHUN
180 cm Apyr OT Apyra, ABa LLeHTPasbHbIX JaTuMKa AOMKHbI HAXOAUTHLCA ‘
Ha paccToaHun B 60 cm (180:3=60 cm).

4 YctaHoBUTb Pppe3epHoe cBepso (B AoTauuu) B niobylo nmeloLLytoca
Apenb Uy oTBEPTKY W BbINMONHUTL OTBEPCTUA, B COOTBETCTBUM C
YeTblpbMsA TOYKaMM, OTMEYEHHBIMU NPeBapUTENIbHO MapKEPOM. I

5 3ByKOBOW onoBeLaTesb JOSKeH OblTb MOMELLEH BHYTPY CanoHa ‘
B JIerKO BbIC/TyLUVIBAEMOW MO3ULIMN. >

6 Lindposoit cBeToanOAHDIN fUCnNell CORePXNT 3BYKOBOM I.
ornoseLyaTesb 1 JOMKeH OblTb YCTaHOBIEH Ha NPVMOOPHOI NaHenu
B XOPOLLO NPOCMaTPMBAEMON 1 NPOCITYLLVIBAEMOW MNO3ULIMN.

W\F-l
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YcTtaHaBnuBaTh AaTumnK rOPn30HTaNIbHO.
Hukorga He ycTaHaB/iBaTb AaT4YNK B BePTUKaNibHOM MNoJsioXXeHuu.

Y6ennTbca B TOM, UTO B pagnyce
90° rpapycoB AeNCTBUA AAaTYNKOB,
He MeeTCA NPenAaTCTBUN,

BO 136eXaHNM OLNOOYHbIX
CUrHanu3auumn.

f

90° <
B
A
OTBeEpCTME BOMKHO HameTuTb nonoxeHne Cnenatb oTBepCT/E B YcTaHOBUTb AaTumK
ObITb MO BEPTUKANN. JaTumKa WnIom. HamMeueHHOW No3unuumn, B OTBEpCTUE U

UCnonb3ys Apenb. 3a610KMpPOBaTh B
nosuyun.



®USD NOACOEAVHEHME:

1 OnpepennTb 1 BbIABUTbL NOAAPHOCTb NePBOHAYaibHOro KabesibHOro NoacoeAnHeHNA CBeTa
3afHero xoaa

2 3asemnuTb oTpULaTeNbHbIN nomoc (-) - nposog YEPHOTO ugera.

3 TMopacoeannutb KPACHbIV npoBoa K NonoxutenbHOMy Nomiocy (+) CBeTa 3a4Hero xoaa.

bnok ynpasnexnns

3agHun Xog ( ) )
BaTtuunk °
AaTtumnk °
- AaTtuunk b4
, BaTtuunk e
KpacHbiii N\ 11T
Avncnnein n 3ByKOBOM onoBeLyaresib
== YépHoro




3BYKOBBIE CUTHAJIbI: ®Ud

1 3BYKOBOVI OMoBeLLaTeNb U3AAET CUrHasMbl C AAUHHLIMU HTepBanammu = BE3OMACHbIV 3AOHWIA X0

BIP BIP BIP

rrd

2 3ByKOBOW onoBeLaTenb N3[aéT CUrHasbl C KOPOTKUMIM MHTEPBasaMu, MOCTEMNEHHO YCUMBatOLLMECA No
Mepe npubnmxeHna K npenatctauio BHUMAHUE

i TS
= a/ . =

=7 11D 1D |==——
&) 5559)
' &

100cm —|

3 3ByKOBOW OMnoBeLyaTesNb N34aéT CUrHasbl C O4eHb KOPOTKVMW MHTEPBaiaMy, 3akaHuMBaloLmecs
HenpepbiBHbIM 3ByKom CTOI

Yoy

MPUMEP PARUYCA CHUTBIBAHUA OTAEJNIbHOIO AATYUKA:

Pagunyc gpencrena no sepTmkanm Pagunyc peicTBuA no ropmsoHTanu

180cm




SETAY S

ZYNIZTQZEZ

1 AloBntnpac
2 066vn kal TpoeldomoINTIKN O&lpriva
3 Movada NAEKTPOVIKO ENEYXOU

XAPAKTHPIXTIKA:

+ Kata m 8idpkela tng omobBomopeiag, ot 2 aioOntripeg apxiouvv va
avtilapBdavovtal Tnv mapoucia epnmodiwv i me(wy, {ekivwvtag amd pia andotaon 150 cm.

+ Hamootaon anekoviletat otnv 006vn LED 3 XpwPATWV PE KAHAKa 7 YPAHWY Yia Mia TTPOOSEUTIKN Kal
ave€dpTtnTn évdelén tng amootdoewg otn 6€1d Kal aplotepr MAeUPd. Eva 0KOUOTIKO orjua
MoMam\wv ~Tévwv oag mPoelSomolE( yia TNV TPooéyylon eumodiou.

« Tdon: 12 Volt.

- Oeppokpaoia xpriong: -40°C/ +80°C.

« Amoppodegnon: 4W (max)

ErKATAZTAZH

30G OUVIOTOUME Va OLVOECETE ONA T €APTAMATA Kal va ENEYEETE

™V nAekTpIkn cupPatotnta MPIN tomoBetroeTe Toug aloONTHPES

TIOPKAPIOHATOG 0TO OXNHa. Mpaypatomolote Tov EAeyXo He ofnoTh,

aAA Kal Je avapévn pnxavn. X mepimtwon mpoBARUATOC, TAPAKAAW

oTeilte e-mail oTo : service@lampa.it

lMa pa aplotn Aettoupyia, ot alodntrpeg Oa émpere va givat !

£yKATAOTNUEVOL O éva UPOC amtd To €85aPog HeTa&y Twv 50 kat 80 cm ‘

miepimou.

2 Me pia petpotatvia kat éva papkadopo mou OPRVEL, HETPHOTE
10-12 cm amnd tn Se€1d ywvia Tou TPOEUAKTAPA KAl CNUEIWOTE ‘
™ B€on cuvappoAdYNoNg Tou alodNnTrPA. ‘ \l ‘ U l
EmavaldBete tnv idla Aettoupyia LETPWVTAS amd TNV aploTePN ywvia |

Kal oNUEWvVOVTAG oTny idla amdotaon.

3 A@ou evtomioete Tn B€on Twv 2 MAEUPIKWY AloONTHPWY, om
MPOoSI0PIOTE TNV AMOCTACN TWV 2 KEVIPIKWY AlodnTripwv Ea— —
HETPWVTAG TNV OMO0TACN HETAEY TWV 2 TAEUPIKWVY ONUEIWV Kal !
Stapwvtag Sia 3. Mapddetypa: €dv ot Vo MAEUPIKOi ACONTAPES ‘
améyouv 180 cm o évag amd Tov AAo, N amoOOTACH TWV 2 KEVIPIKWY
aloOnTipwv mpémet va givat 60 cm (180: 3=60 cm).

4 TomoBeTioTe TN PUTN PpELaG (TTou Sivetal otov e€omMAIoHO) o€ éva
omolodnmoTe TpUTAvt fj katoaBidl kal avoifte TNV TpuTa o€
avTIOTOIK(O PE TA 4 ONUEI TTOU ONUEIWOATE TTPONYOUHEVWG E TO
papkadopo.

5 H mpoeidomoinTiki oelpriva mpETel va gival TomoBeTnuévn oto I-
EOWTEPIKO TOU AUTOKIVATOU O€ HIa B€01 TTOU VA AKOUYETAL EVKOAQ.

6 H wnoelakn 086vn pe led mepihapavel emiong pia mTPoeldomoinTIkn
oglpriva Kal TTPETTEL VO TOTTOOETEITAL OTO TAUTTAG OPYAVWY O€ TETOLA
0€0n WOTE va PaiveTal Kal va akoUYETAl EVKOAA.
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Juvappoloyeite Tov aodntrpa o optl{dvtia katevbuvon
Na pn cuvappoloyeite moté Tov aioOntipa e KAOeTn Katevbuvon

BeBawwBeite 611 EVTOC TWV
90° polpwv, Sev UTIAPXOLV
eumdSia mou pmopei va
OUAN\GREL 0 aloBnTpPac wote
va amo@elyovTal ot A\aBog
ouvayepuoi
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H om mpénel va yiveta Inpadéyte Tn Béon Tou Avoi€te TNV TPUTTO 0TN EYKOTAOTAOTE TOV
Kd&Beta. aodntipa e plamévta.  Béon mou embupeite atodnTHpa otV TPUTa
XPNOOToIDVTAC £va Kal aKIVNTOTIOIOTE TOV

TpuMavt. otn Béon Tou.




IYNAEZH:

1 EvtomiCete Kal eEAéyXeTe TNV MOAIKOTNTA TNG APXIKNAS KAAwSiwong amd To gwg g Omobev.
2 Juvdéete To MAYPO kahwdlo otov apvnTiko méNo (-) otn pdada.
3 Juvdéete To KOKKINO kahwdio oT1o BeTiko ONO (+) amd To gwe TN OMMoOEV.

Movada nAeKTpovIKOU EAEyXOU

Omo0Oomopsia

AwcOnTnpacg
AwoOnTnpacg °
- AwcOntnpag ®
) AwcOnTnpag ®

Maupo . (11 11T
0006vn Kat mpogiSomoInTIKI) CEIpRvVa

——= Kokkivo




AKOYZTIKA THMATA:

1 H mpo&ibomoinTikr O€lprva eKIEUTTEL OrjHATA O HaKpOoxpovia Staotriipata = ZITOYPH OMIZ©OMOPEIA
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2 H mpo&ldomoinTIKr CEIPAVA EKTIEUTIEL OUATA O GUVTOMA SIACTHLATA TTOU EVTEIVOVTAL OTASIOKA UE TNV
mPoacéyylon Tou gumodiou MPOZOXH
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3 H mpoeldomoINnTIKN CEIPrVa EKTTEUTTEL OUATA OE TTOAD oUVTOMA SlaoTripaTa pHéXPL To ouvexr rixo STOP

MAPAAEIrMA THZ AKTINAZ ANATNQZHZ TOY MONOY AIZOHTHPA:

AkTiva §pdong kabéTwg Aktiva §paong optlovTiwg
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